SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

32

D-01.01.01a

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW

WYSOKOSCIOWYCH ORAZ SPORZADZENIE

INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

SPIS TRECI

L WSTEP oottt 33
2. MATERIALY oo, 33
BUSPRET ..ottt 34
4. TRANSPORT .ot ee e e 34
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt 34
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..o, 7.3
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNGECH ..ottt 37
10. PRZEPISY ZWAZANE .....coiviieiiieeeeeeeeee e memans 38



33

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacfihtéczne] (SST) & wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych w ramach zadania pn. ,Bu-
dowa chodnika w m. Jaroszewice Rychwalskie ggeidrogi wojewddzkiej nr 443 Jarocin — Tuliszkow”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) standekiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t azwanych z wszystkimi czyn-
nosciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdi®ygowej oraz poteenia obiek-
tow inzynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej wybudowaniu.

W zakres robot wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysakaowe punktdw giéwnych osi trasy i punktéw wysé&iowych (reperéw robo-

czych dowgzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizoweami

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty oraz odbhamaia uszkodzonych punktéw,

— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramcrob6t,

— przeniesienie punktdw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobét ziemnych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

— wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomszi,

— wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkiaelpiegu granic prawnych z ich stabilizacja w tezemma-
kami granicznymi typ 36a (zgodnie z norma BN-674D9) i swiadkami betonowymi tych znakéw wykonanymi
zgodnie z zajczonym rysunkiem (Rys. nr 1) nie rzadziej 4DOm,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznamieentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@mowych — zaléenie poziomej i wysokiiowej geodezyjnej osnowy reali-
zacyjnej niezbdnej przy budowie drogi, uwzglniajgcej ustalenia dokumentacji projektowej.

1.4.2.Punkty gtdéwne trasy — punkty zatamania osi trasygpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wysoimvego lub samodzielny znak wysdk@mwy, ktérego wysoké
jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu unuzsay w punktach osnowy geodezyjnej.

1.4.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziommsbkaciowa), przeznaczona do geodezyjnego wytycze-
nia elementéw projektu w terenie oraz geodezyjbspumi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczpwdowanej drogi i spogdzenie zwizanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fkt.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanbot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny
miec $redniez od 0,15 do 0,20 m i diugébod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istagej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikiétatrasy, poza granicpasa robot, naly stosowa pale drewnianéredni-
cy 0,15 + 0,20 mi dtugai 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodniomy Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglstosowa materialy zgodne z instrukcjami technicznymi
G-1iG-2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigie uzyskanie wymaganych doktadoigpomiardw.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejidw wysokaciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadém pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy e przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-N@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przysjpieniem do robét Wykonawca robdt geodezyjnych pdemin
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowadd z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektova,
— zebrd& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatohszarze objym budowy drogi,
— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowada wywiad szczeg6towy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiagjcego dane zawiergge lokalizacg
i wspoétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadnibliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformawimzyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep ggodne z rze-
czywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ig sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno hyzmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatko-
we, wynikajce z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowa-
ne przez layniera, zostamn wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofci Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktéw pomiarowych i ich oznaéze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamayego zostah zniszczone przez Wykonagéwia-
domie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenst k@nieczne do dalszego prowadzenia robét, tcampsine od-
tworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngavidtowe] realizacji rob6t natg do obowyzkow Wy-
konawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi triggnktow wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdéwne pany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
rob6t ziemnych. Maksymalna odlegéopomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezen@rzekracza
500 m.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej,
a take przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzditurasy drogowej
w terenie ptaskim powinna wyndsb00 metréw, natomiast w terenie falistym i goérskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zaimie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty statle na stabilnych, istnjeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak jest takich punktowpery robocze naly zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub gru-
bych ksztatltownikow stalowych, osadzonych w grungiesposob wykluczagy osiadanie, w sposéb zaakceptowany
przez Ireyniera.

Rzedne reper6w roboczych najeokreila¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosyg niwelacg podwdjrg w nawgzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektowy oraz inne dane geodezyjne przeka-
zane przez Zamawigjego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre-
slonej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztatltowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projek-
towe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafarzy¢ materiatbw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecagdy Wykonawca robot zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayanbot.

5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy roboét), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejs@@akceptowanych przezzymiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nt 1 metr. Odle-
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gltos¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj. Odle-
gtos¢ ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiveia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektovy.

5.4.5. Wyznaczenie poteenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw ok&ajagcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmqrzyczotkéw i filarow mostéw
i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prtgela powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.3.

5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 z podziatem na
1) akta posfpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczandla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowagpkcie 3 oraz forgndokumentéw naley uzgodné
z osrodkiem dokumentaciji.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatow i informacji

Wykonawca powinien zapozfigic z zakresem opracowania i uzy§lal Zamawiajcego instrukcje dotyeze
ewentualnych etapow wykonywania pomiarow powykoreyeh.

Pomiary powykonawcze powinny dyoprzedzone uzyskaniem zrodkéw dokumentaciji geodezyjnej i kar-
tograficznej informacji o rodzaju, pateniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomejysokasciowej) oraz
0 mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniage w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondmgzgca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, nalg powiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informacjieag ustali:

— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw powyko-
nawczych,

— rodzaje uktadéw wspokezinych i poziomow odniesienia,

— zakres i spos6b aktualizacji dokumentéw bazowyedajdupcych sé w osrodku dokumentaciji 0 wyniku pomiaru
powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punkgimighcej osnowy
geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tyctktpw oraz aktualizagjopisow topograficznych, zbadanie wizur
pomiedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie epsé rozeznanie odsioie koniecznéci uzupetnienia lub zapro-
jektowania osnowy poziomej Il klasy oraz osnowyrparowe;.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zatl@ong osnove, a nasfpnie wykon& pomiary inwentaryzacyj-
ne, zgodnie z instrukejG-4 GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz ¢tedodatkovy obej-
mujgca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilomedrag, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty-
stowe z rgdnymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajna, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pddinprzyro-
dy, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami ozagzodziatlem na trwate i nietrwate, rowy, studniielzsrednicami,
przekroje poprzeczne drég co 20+50 m oraz inne eféyrwedtug wymagaZamawiajcego.

Prace obliczeniowe naig wykona przy pomocy sprtu komputerowego. Whniesienie pomierzonegdiena
mape zasadnicz oraz map katastralg nalery wykona metod, klasyczn (kartowaniem i krdeniem gcznym) lub
przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawizggo naley uzupeint o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktugtsany technily z jakg zostata wykonana mapa (numerygaveglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjg i kartograficz nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3, z podzia-
tem na: akta pogpowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeat&ghniczi przeznaczondla Zamawiajcego i
dokumentagj techniczig przeznaczandla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzngjoSb skompletowa-
nia i forme dokumentacji dla &odka dokumentacji natg uzgodné z csrodkiem oraz ustaliczy £ dokumentag
nalezy okazad Zamawiajcemu do wgjdu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego
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Jeli Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasfpujace materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdmscia, ktérg wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazéw wspotdnych punktéw osnowy oraz wykazy wspétinych punktéw granicznych w postaci dys-
ku i wydruku na papierze,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnycth pchror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— nasnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczn oraz wydruk ploterem tych mapzgdi mapa realizowana jest nu-
merycznie,

— inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamaggago.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmodva
— wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg rob6t geodezyjnych, ktéra powinna zapewnimozliwosé
$ledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@k@raz usuwania nieprawidtowe mogicych mi€ wptyw na kolejne
etapy robét,
— kontrok prowadzon przez stiabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogoélnych zasad prac élerg/ch w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodniewsymaganiami
podanymi w punkcie 5,
— sporzgdzenie przez Wykonawaobot geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robot.
Kontrole nalery prowadzé wedtug ogdlinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie
Z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

0Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonuje sé jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

N Odbidr rob6t nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumeéntachnicznej przeznaczonej dla Za-

mawiapcego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:
— zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych radder,
— koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,
— zakup i dostarczenie materiatow,
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z §giaielami nieruchomsi,
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wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

wyznaczenie punktéw roboczego pikiaidrasy,

ustawienie fat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrattaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatggajodszukanie
i ewentualne odtworzenie,

stabilizacja w terenie znakami granicznymi typ 38as drogowy” (7 szt.)

prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazsm wybudowanej drogi wedtug wymagdokumentacji
technicznej,

koszty grodkow geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okilenych niniejsz SST obejmuije:
roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespjgrzekazywane Zamawigje-
mu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
prace towarzysgce, ktére g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameath6t tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robaot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

CENoORr~WN

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezykagtograficzne (tekst jedn. Dz. U. z 2015 r., p820 z pén.
zm.).

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwdntacji geodezyjnej i kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdadwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1978.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityefis GUGIK, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.
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